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RADIO CONTROL UNIT

Standard 2 channel R/C unit plus electronic speed control-
ler is suggested for this model (combination of small size
receiver, electronic speed controller and standard size ser-
vo is recommended).

YRead and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR AND PINION GEAR

% This kit does not include motor and pinion gear. Choose
separately available electric motor and pinion gear referring
to page 20 of this manual. Super Stock Motor TZ and RZ
are recommended.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a separate type battery. Charge
battery according to manual.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fiir dieses Modell wird eine tibliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahmegler vorgeschlagen (eine Kombination
eines kleinen Empfangers mit elektronischem Fahmregler
und Servo in NormalgroBe wird empfohlen).

%Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

Y Dieser Bausatz enthalt keinen Motor und kein Ritzel.
Wahlen Sie einen getrennt erhéltlichen Elektromotor und
ein Ritzel gemaB Seite 20 dieses Handbuchs. Es werden
die Super Stock Motoren TZ und RZ empfohlen.
STOMQUELLE

Dieser Bausatz ist fiir die Verwendung einer Batterie aus
Einzelzellen ausgelegt. Entsprechend Anleitung laden.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d'employer
un ensemble de radiocommande 2 voies standard avec va-
riateur de vitesse électronique (récepteur et variateur de
taille mini et servo de taille standard recommandés).

YLire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble
R/C.

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR

YMoteur et pignon moteur ne sont pas inclus dans ce kit.
Se procurer séparément un moteur et un pignon en suivant
les conseils donnés page 20 de ce manuel. Les moteurs
Super Stock TZ ou RZ sont recommandés.

ALIMENTATION

Ce kit est congu pour un pack a éléments séparés. Le char-
ger en suivant les instructions spécifiques.

HEIP - TOANYIGCT-170R / ESC(FETP N {BE
Tamiya EXPEC GT-I 2-channel R/C system

Tamiya EXPEC GT-I 2-Kanal R/C System

Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-1 2 voies
(XESCHRILZhO—vZ AE—K JvkO—S5—DKETT,)

@ EE

ESC(FETPUNMNMSE2F v 2RILTOMR
2-channel R/C unit with electronic speed controller
2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler
Ensemble R/C 2 voies avec variateur électronique

e A

J\BY A XDESC, ZEWEHEBOHLET,
*Small size ESC and receiver are recommended.
*Fahmregler und Empfanger kleiner GroBe wer-
den empfohlen.

YrRécepteur et variateur électronique de petite
taille recommandés.

A=N—RAbYD TZRZE—H—
Super Stock Motor TZ, RZ

(ERETESY—ROXES)
Suitable servo size

GroBe der Servos

Dimensions max des servos

FNEY A DY —H
Rt REEE A,

% Small size servo
cannot be installed.,

* Ein kleines Servo
darf nicht eingebaut
werden,

Y Un mini-servo ne
peut étre installé.

12~16mm
- ¥

AR T GETRRT (REKT 1) )
i, — w=1]— Body recommended

Ea:,;;w t:pf b‘guje:: o 2~ G2 Empfohlene Karosserie @ L -1 7' v ZNSX 2005

Batterie aus Einzelzellen

Pack a éléments séparés

{MA®9I5ITR) TOOLS RECOMMENDED /
BENOTIGTE WERKZEUGE / OUTILLAGE

7NAE L >F (1.5mm, 2mm)

Hex wrench (1.5mm, 2mm)
Imbusschliissel (1,5mm, 2mm)
Clé Allen (1,5mm, 2mm)

+RS1/8—-(RY

+ Screwdriver (large, small)

+ Schraubenzieher (gro8, klein)
Toumevis + (grand, petit)

=1
=== 1 a)
Side cutters Pl §

Seitenschneider ~_\
Pinces coupantes

Compatible charger
Geeignetes Ladegerét
Chargeur compatible

STUAATF

Long nose pliers

Flachzange

Pinces 4 becs longs

Instant cement
Sekundenkieber
Colle rapide

KEDMWIE. TS5RT—FEEVIA D FUH D

ety BTY, e, #SHBH., EVVIEBYT—HH
Tweezers BEEHTT.
Pinzette YrAssembly of this kit will also requires glass

and a pin vise. A Soft cloth and E-ring tool will also
assist in construction.
*Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordert

Précelles

AU auBerdem ein Glasfaser-Klebeband und einen
File Schraubstock. Auch ein weiches Tuch und ein E-
Feile Ring-Abzieher sind beim Zusammenbau hilfreich.

JL'assemblage de ce kit requiert également du ru-
ban adhésif renforcé et un outil & percer. Un chiffon
et un outil & circlip seront également utiles.
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/\ CAUTION

@®Read carefully and fully understand the instructions be-
fore commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Chitdren must not
be allowed to put any parts in their mouth, or pull vinyl
bag over their head.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie
alle Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls
ein Kind das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsich-
tigender Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen
haben.

@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werk-
zeuge einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung
von Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.
@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindem fernhalten. Verhiiten Sie,
daB Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen
oder Plastiktiiten liber den Kopf ziehen.

/A\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un en-
fant doit s'effectuer sous la surveillance d'un adulte.
@L'assemblage de ce kit requiert de I'outillage, en parti-
culier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec
précaution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas 4ge. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(FEY¥ - TVARYYGT-1 70/ / ESC (FETP > /) fH=)
TAMIYA EXPEC GT-I 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into ra-
dio signals which are transmitted through the antenna.
@Trim: Lever for adjusting central position of servo.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and adjust
throttle.

2. @Receiver: Accepts signals from the transmitter and con-
verts them into pulses that operate the model’s servo and
speed controller.

3. @Electronic speed controller; Accepts signals received from
the receiver and controls the curent going to the motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the re-
ceiver into mechanical movements.

iy

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

.@Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-kniippel- und

Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und iiber die Antenne ausgesendet.

@Trimm: Hebel zum Einstellen der Mittelstellung eines Ser-
VOS.

@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfinger: Der Empfanger nimmt die Signale des Sen-
ders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fir das Lenkservo
und den Fahmegler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhéit Steuersignale vom Emp-
fénger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4, @Lenkservo: Wandelt die vom Empfinger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

-y

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de gaz/gachet-
te sont converties en signaux radio transmis par le biais de
I'antenne.
@Trim: dispositif permettant d'ajuster le neutre d'un servo.
@Volant/Gachette: permettent de contréler respectivement
la direction et le régime moteur du modéle.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contrdle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du ré-
cepteur et régule la quantité de courant alimentant le moteur.

4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du ré-
cepteur en mouvements mécaniques.

-

3
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EBRIIchESY I
BEASLIESZ N, [
Read before assembly.

' Erst lesen - dann bauen.

I Lire avant assemblage.

K* Iy —ITFEINY FU—DHBWES

ICERUVGHSERODMIELTIEEW,
Do not file chassis openings too much.

Separate type batteries may stick out from

under the chassis. .

YBefeilen Sie die Chassis-Offnungen nicht

2u stark. Batterien aus Einzelzellen kénnten

sonst unten lber das Chassis hinausste-

en.
JrNe pas limer exagérément les ouvertures.
Un pack a éléments séparés pourrait dé-
passer du dessous du chassis.

WXy FYU—BERADY S AT—ThtIh
BWESIETF—7ZEINLEAMOINTE
LTLIEEW,

Yn order to stop glass tape used to secure
battery from tearing, file edges of openings.
%Um zu verhindern, dass das Glasfaser-
Klebeband zum Sichemn der Batterien reift,
sind die Kanten der Offnung abzurunden.
JPour éviter de déchirer le ruban adhésif
renforcé qui maintient les accus, limer les
bords des ouvertures.

i g i L8
ELY Y e P ‘
5mmtE O —7R—JL
Ball connector
Kugelkopf

BC1 x4 Connecteur a rotule
YRAR—=IL
BC3 Suspension ball
X4 Aufhangungs-Kugel

Rotule de suspension

3X10mmkA—E X

(O

KHEITICADHCHAREREETLILRT. £2EORK
NEDIDDATLEE W,

KEBEWROHORE, FBETTOFICRBTABREZEHED
CEEW, A—FTRIBR. FRIMRHEHD EULLIBEICE.
BEVWRSOIRFEEICSHHKL LS W,
KNEBER, Fv MEDNBL, K< YUEHORREBD
FT. BELLKRTH > HERICHATLES W, £8
MRELVUZBEICA>TWET. FRELTE>TLLES L,
ESm) COV—VRBTIVRZRBIBAICERLUE L.
Y, FURFYyFTUT, BAZATLREE WL,

*Study the instructions thoroughly before assembly.

*There are many small screws, nuts and similar parts. Assemble
them carefully referring to the drawings. To prevent trouble and
finish the model with good performance, it is necessary to assem-
ble each step exactly as shown.

Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

Y Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der An-
leitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein gutes
Modell mit bester Leistung.

YDer Bausatz erfordert keine Schrauben-Sicherungs-Flissig-

keit.
@ Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
ks 4 menbauen.

Y Assimilez les instructions parfaitement avant 'assemblage.
*1l y a beaucoup de peites vis, d’écrous et de piéces similaires,
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les emeurs suivre les stades du montage dans I'ordre indi-
qué.
*Ce modéle ne nécessite pas I'emploi de frein-filet pour son
montage.

Graisser les endroits indiqués par ce symbole.

Graisser d'abord, assembler ensuite.

a77 Y FOIINT

Y This kit does not require liquid thread lock for assembly.
Lower deck
Chassisboden

Apply grease to the places shown by this mark.
Apply grease first, then assemble.
Chaéssis inférieur

KH—R2/)X—Y DA D [CHRRIEEHF (BI58) ZHL TEiks
ZELTLESWV, BEHRICBBRDET,
*To prevent carbon parts from damage, apply instant cement
(available separately) to the edge. It also works as insulation.
Y% Zur Erhdhung der Karbonteilefestigkeit Sekundenkleber (separat
erhaltlich) auftragen. Wirkt auch als Isolation.

*Pour renforcer la chassis carbone, appliquer de la colle rapide
(disponible séparément). Sert également d'isolant.

*ENRL—RFATNy T —2ERT DB/ TY
—OWREFRMT SLHICHMD & L THSBINERTE
BmOhxv,
*When using separate type batteries, smooth-out the
edges of openings with file and coat them with instant ce-
ment to protect battery cell cover.
Y Falls separate Batterien verwendet werden sollen, sind die
finungen mit einer Feile auszurunden und mit Sekunden-
kleber zu beschichten, um die Deckschicht der Batterie-Zel- O
len zu schiitzen,
*Lorsqu'on utilise un pack a éléments séparés, poncer les
cotés des ouvertures avec une lime et leur appliquer une
couche de colle rapide pour protéger le couvercle des élé-
ments.

avFy*
Lower deck
Chassisboden
Chassis inférieur

UV 7 —LOEIHILT

(2

Rear arms
Hintere Lenker D2 O

= (0]

Triangles arriére

BV5 e:?(?';/

BS1 3x46m

Screw
BD2 x2 Schraube
Vis
( J
BS1 3x46mm¥+ 27k
X2 Shaft
Achse
Axe
BV3 3X3MMANR—H—
@ I:I X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

BV5S 3X1.5mmRAR—H~—
@ |:| X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

PYFOLF—IUR
Anti-wear grease

u VerschleiB mindemdes Fett
Wi Graisse anti-usure

KIMDNEHEDFETHIFERT .

YeWiden hole with 3mm drill as shown.

Do not drill through other side.

YrLoch mit einem 3mm Bohrer wie abge-
bildet aufbohren. Nicht ganz durchbohren.
*Elargir le trou avec un foret de 3mm uni-
quement sur sa motilé supérieure.

k) R%EES>TBC3 (HRAR—IL) BREEHRWNKSICHMAIITET .
rApply grease to BC3 and make sure not to lose them during assembly.

JrAus BC3 Fett auftragen und darauf achten, dass beim Zusammenbau nichts herunterfallt.
K Appliquer de la graisse sur BC3. Attention & ne pas les égarer durant I'assemblage.

1.5mm

*BD2 3X10mmRA—ER) ZROREE
TRIVAATEWTLIZE W,

% Screw in as shown (BD2).

Y Wie abgebildet zusammenschrauben (BD2).
JVisser comme montré (BD2).

BC1 sm

{R)
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3XBmmAAAME R
Screw
Schraube

BA3 x4 Vi

O

BL6
x1

O

HARI - 1XB
Suspension mount 1XB
Aufhingungs-Befestigung 1XB
Support de suspension 1XB

O

DY 7 —LOmY
Attaching rear arms
Anbringung der hinteren Lenker
Fixation des triangles arriére

H2¥U2 K 1D
Suspension mount 1D
Authdngungs-Befestigung 1D
Support de suspension 1D

BL8
x1

BG6 x2

1510
RFPYIRILY—
Bearing holder
Lager-Hailter

Support de roulement
a billes

ATy ¥
Lower deck
Chassisboden
Chassis inférieur

urr—s (L)
Rear arm
Hinterer Lenker
Triangle arriere

ur7—i {RY
Rear am
Hinterer Lenker
Triangle arriére

BL6 1xB

é& BA3 3x8m

o

2X25mm¥ vy T XY 12—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

BF1
x1

2Oy o+ vk
Lock nut
Sicherungsmutter
Ecrou nylstop

BF2

X1

620R A RRF YUY
Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

BF3
x1

FIRIIVY
Diff spring
Differentialfeder
Ressort de diff

BF4

X1

3mmA F—JLR—IL
Ball
Kugel
Bille

BF5
x9

BF6 x2
FT77L—hk
Diff plate
Differentialplatte
Plaquette de diff

BF12 x1

F7IaaIv kR

Diff joint (long)

Differential-Gelenk {lang)
Accouplement de différentiel (long)

BF13 x1
F2Vary k(@

Diff joint (short)

Differential-Gelenk (kurz)
Accouplement de différentiel (court)

BH1 x2

15107 YT
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

BH3 8507 U

X2 Ball bearing
Kugellager

Roulement a billes

BV2 5X0.5mmAR—H—

%1 Spacer
Distanzring

Entretoise

Ol

R—ILF 7 DEHIIT
Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

4

——BF12

BF6

@78H3 850
[ TEpine® | G‘“g% BF5 am

Antriebsrad

%“‘“—' —BH3 as0

BF6

BF13

[l

R=WFT7F—1)—
Ball differential pulley
Kugeldifferential-

Poulie de diff

€>— Bvasxo.

Smm

NEELVF
Hex wrench
Imbusschlissel
Clé Allen

] W R—ILF 7 DEBIZTIIFR—ILF 7 ) RAEFERALET,
%J} JApply Ball Diff Grease to the differential during assembly.

“* Differentialgetriebe wahrend des Zusammenbaus mit Fett far

Kugeldifferential einschmieren.

*Appliquer de la Graisse pour différentie! a billes sur le différen-

tiel, avant assemblage.

BH1 1510

]
EBH 2% 25mm

Clé Allen (1,5mm)

FAEREL>F (1.5mm)
/ Hex wrench (1.5mm)
Imbusschlisse! (1,5mm)

K*F7IaA VM (R B EEELT, R=ULFI7T7—U—DBITREELL
B ETBF1 2X26mnF v v 7RV Y 21—) EREULENSIXIVAHET. X

VIABTEBETTOWENELBBIOTIERL TSN,

“Hold diff joint {long, short) and tighten BF1 to prevent differential from coming
loose. Be careful not to overtighten BF1 due to the movement of differential.

% Das Differentialgelenk (kurz, lang) festhalten und BF1 festschrauben des Dif-
ferentials gegen Lockerwerden. Fir Leichtgéngigkeit des Differentials BF1 nicht

zu fest anziehen.

YcMaintenir en place les noix de cardans droite et gauche et serrer BF1 afin
d’éviter le desserrage du différentiel. Ne pas trop semer pour éviter de bloquer le

différentiel.

BG6 1510

49419 RCC TRF415MSXX Chassis Kit (1054458)




3X8mmyAME 2
Screw
Schraube
Vis

R OT=

3X10mm7< A M E X
Screw
Schraube
Vis

3 X 8mm7N AN E X

Screw

Schraube

Vis
5X5mmtsA—R—JL

Ball connector

Kugelkopf
Connecteur a rotule

Iy RE—L
Bulkhead beam

Quertrager
Tige de cloison

O
O

o ([T W ol

—

UL Ay RO f-HiF
Attaching rear bulkheads

Einbau der hinteren Lagerschilde
Fixation des cloisons arriére

(5

BM1

UKL oAy R
Rear bulkhead
Hinterer Lagerschild
Cloison arriere

BM2
E—F =TTV RINILIAY R
Motor mount bulkhead
Motor-Lagerschild

Cloison de support moteur

AvFy¥
Lower deck
Chassisboden
Chaéssis inférieur

—

%/BAS 3 X 8mm

BAS 3x8mm

BN4 YF7wvit—1uLo~y kR

X1 Rear upper bulkhead (right)
Oberer Quertrager hinten (rechts)
Cellule supérieure amiére {droite)

O

o
[M_T10

UFPFwIR=ILo Ay EL
Rear upper bulkhead (left)

Oberer Quertrager hinten (links)
Cellule supérieure arriére (gauche)

| O

BN5

x1

BV4 IX2mmANR—H—
@ I:I X2 Spacer
Distanzring
Entretoise
BY7 3X%0.5mmAN—4—
@ l] X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

NAEL VT (2nm)
Hex wrench (2mm)
Imbusschliissel (2mm)
Clé Allen (2mm)

(IEVORAHYOYD)

YEIVOLHBIBEWKLCRAD SOV BFIC—E
FiT. CHEROHTRFMIETHTRTSWV,

TAMIYA COLOR CATALOGUE
The latest in cars, boats, tanks and ships.
Motorized, radio controlled and museum
quality models are all shown in full color in
Tamiya's latest catalogue. English/Span-
ish, German/French and Japanese ver-
sions available.

(F=—1—2%&FHES)

TR 2 —RAREFMEDOWMBEELLTE< D
HieBRSINTWET. CHEOARBBBETH
ThTEW. Uitk D EMMHKT ST ELB DT,

R—ILF 7 OERD T
Attaching ball differential
Einbau des Kugeldifferentials
Fixation du différentiel a billes

BC6 5x s5am

6

BT axemm~ & BB 3x8m

BV4 3x2m

BN5

BK1
KL (58 OREFELTIWDHFET,
Y Position rear stiffener inside of drive belt (short).
YDie hintere Aussteifung innerhalb des (kurzen)
Antriebsriemens anordnen.
*Positionner le raidisseur arriére a l'intérieur
de la courroie (courte).

~ILk (8)

Drive belt (short)
Antriebsriemen (kurz)
Courroie (courte)

R—ILFT

Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

BA1 3x10m

BA1 3x10mm

KR DA (B DMA) Hh5207 95 LTBEGEM D FIFET,
YeAttach BG6 as shown. Use the groove on BM1/BM2 as a guide.
*BG6 wie abgebildet anbringen. Die Nut auf BM1/BM2 als Fiihrung verwenden.
YFixer BG6 comme indiqué. Utiliser la rainure sur BM1/BM2 comme un guide.
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UPIZN—YIN2v 7 bOEHMHIT
Rear universal shafts
Hintere Gelenkwellen

A2EEDET,
*Make 2.

%2 Satz anfertigen.
Y Faire 2 jeux.

REEL > F (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschliissel (1,5mm)
Cié Allen (1,5mm)

BU1 3x2.5m

X2, ERY
m BU1 ° 5mmgmb::c,ew Cardans articulés arriére
X2 Madenschraube p—
Vis pointeau "h.ﬁ‘g )
BU2 2X98ms v 7k —
— Shaft BU2 2x9.8mm ——
X2 Achse
Axe [ AW
IORRIA T — BU4 =
BU3 Cross joint
X2 Kreuzzapfen
Joint croisé
BU3
o || ofTmmm
BU4 7TA—WF o2
xz  Whee axe U7 2 RIVDMEHILT
Axe de roue Rear axles
Hinterachsen
an) = @ Essieux arriére

BU5 BEX1I¥v 7k (H)

%D Lightweight swing shaft (blue)
Leichte Querwelle (blau)

Axe allégé (bleu)

5x6mmeO—mR—JL
Ball connector
Kugetkopf
Connecteur a rotule

9507 U Y
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BH2

x4

5X0.1mm Ly
Shim
Scheibe
Cale

i I M

BSH 3x3azmy—/Kv oLy Tk
X2

BR1
x2

Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

X4
5X1.9mmAR—H—
@ |:| Spacer

5mmF 3¢ R —
Adjuster
Einstellstick
Chape a rotule

BV1
X2 Distanzring
Entretoise

IX1TMMRAAR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BV6

X2

16XamFvvFRI)a1—

Cap screw
BW1x2 Zylinderkopfschraube

Vis a téte cylindrique

2X10mms v 7
C— BW3 >
Achse
Axe

RA—ILINT
Wheel hub
Radnabe
Moyeu de roue

BW4
X2

3X3mm-r ERXY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

m BD3

X2

BS2 x2 2.6%25mm v 7k
Shaft
Achse

Axe

BC6 5x5mm

BR1 5%0.1m

BL3

UvFy 754k (HO® )
Rear upright (H0%)

Hinterer Achsschenkel (H0°)
Fusée arriere (H0°)

UP1z=N—YILov Tk
Rear universal shaft
Hintere Gelenkwelle
Cardan articulé arriére

(VY7 vIt—F—L)
Rear upper arm

Hinterer oberer Lenker
Tirant arriére

*2EMEDE T,

YMake 2.

* 2 Satz anfertigen.

*Faire 2 jeux.

BH2 g50

BT1 smm

UY==Yo vr T+
Rear universal shaft
Hintere Gelenkwelle
Cardan articulé arriére

BH2 950

BV1 s5x1.9mn

(T oy 10

BR1 5x0.1mn

FRAEELVF (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschliissel (1,5mm)

Clé Allen (1,5mm)
KD T EBRWRICLE T,
% Do not overtighten.
YNicht ganz einschrauben.
YNe pas serrer trop.

|¢—16m

U7 o ZILOED 1T
Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

©

PR N
Rear axle
Hinterachse
Essieu arriére

U PyIR—F—L
Rear upper arm
Hinterer oberer Lenker
Tirant arriére

Phas VN
Rear axle
Hinterachse
Essieu arriére

b

SN
s I \‘}) J
f
/

=R BD3sxom

BS2 2.6x25m

BD3 3x3m

NEEL > F (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)

Imbusschlissel (1,5mm)
Clé Allen (1,5mm)

——BS2 2.6% 25mm
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ZAIR—FVOREHILT
Spur gear assembly
Zusammenbau des Stimrads

10

3% 8mmy A E X
Screw Assemblage de la couronne
BA3 x4 Schraube BF7
Vis BG4 RIN—HFR by Ii—
RIS— RIS — Spur gear stopper
2X9mm ¥ 7 + Spur gear holder Stimrad-Mitnehmer
—— BD4 Shaft Stimrad-Hatter - Cale de pignon
X2 Achse Support de pignon :
Axe intermédiaire /f)-. \ o :
BD5 3mmE Y > ‘/‘&j
E-Ring
x1 Girclip
4X2mmA R—1—
BD6 hacer BG1 BD4 2x g BG9 .
P . 102TRIX—FF
X1 Distanzring Spur gear
Entretoise Stirnradgetriebe
axo0. IR — Y — Pignon intermédiaire
BD? Spacer
X2 Distanzring
Entretoise
BG8 840
ESr o ©) BOY 4x02m
BG1 x1 E¥¥—+ 7k BD7 9x0.5m
Center shaft
Zentralwelle P i \\
Axe central KFAEIERLTLRE L, ¥ g B2
a iNote direction. ¥ : -5
BG2 x1 Auf die Richtung achten. g
B — TS T F— e YeNoter le sens. BG7 ’ R
Center one-way pulley
Zentrale Freilauf-Riemen- : BH4 840
scheibe BD5 am 1
Poulie unidirectionnelle ~
centrale ra
5
T—U—FtuT BD6 4x2m P
BG3 Pulley cap < @
*1 Riemenscheiben-Deckel 7 LB
Carter de poulie
7\ S alia BG5 167 BD4 2x9m
7
BG5 x1 BG8 s40——
16T 77— —
Pulley BH4 840
Rolle
Poulie
0 RIR—F P DRI {37
Attaching spur gear
gGE x::z i Stirnradgetriebe-Einbau
— U —=iRILF— Fixation du pignon intermédiaire
Pulley holder pig BA2 3x6m BB1 3x8m
R;Hlllﬂllﬂb;llﬁi: : i g'
Support de renvoi de poulie
BG8 x2 BN7 BB5 2x5m
BAOFILEARFU T RILY — FIVEFYI—TLA1R
Aluminum bearing holdear Aluminum upper brace
Alu-Lager-Halter Obere Aluminium-Spange
Support de roulement & Entretoise supérieure aluminium
billes aluminium :/\“)bh(ﬁ) OEEBELTROHITES, RIR—Hp
. . Position inside of drive belt. Spur gear
BH4 8407 U ~ 4 innerhalb des Antriebsriemens anordnen. Stimrgdgetriebe
Ball bearing % Positionner a I'intérieur de la courroie. Pignon intermédiaire
x2 Kugeliager
Roulement a billes
4X0.2mm3s s
BO1 Shim ~RILE (&)
X3 Scheibe Drive bett (long)
Cale Antriebsriemen (lang)

3X10mm7NAH R
Screw
Schraube
Vis

BA1 x1

3xX6mmAAME R
Screw

BA2 x2 Schraube
Vis

|

BA3 x1

3% Bmmz <A I R
Screw
Schraube
Vis

IxemmAILE R
Screw
Schraube
Vis

BB1 x2

3X10mmyXAME 2
Screw
Schraube
Vis

BB2 x1

2X 5 v SR 21—
Cap screw
2Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

BB5 x2

KHEITEBELTLLIEE W,
Y Note direction.

Y Auf die Richtung achten.
*Noter le sens.

BN6
Yy —RA K
Center post
Mittelpfosten
Entretoise centrale

Courroie {longue)
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3 X 8mmyNAME X
Screw
Schraube
BA3 xs Vie
Smmt’A—R—JL
Ball connector
Kugelkopf
BC1 x1 Connecteur a rotule

5X5mmE’A—R—JL

Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

y

BK3 x2 RAFPUYIRRKL
Steering post
Lagerzapfen der Lenkung
Colonnettes de direction

3X0.1mm¥ Ly
Shim
Scheibe

@ BQ1
X2
Cale

e N i

BS4 s3x4a2my—rNRXvoLo¥Th
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse

Biellette a pas inversés

3X23mmy — Iy 7L ¥ Tk
Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

X6

5X0.5mmAR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BS6
X1

5mm7 ¥ v AT —
Adjuster
Einstellstiick
Chape a rotule

BvV2
x4

3XIMmANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BVe

X2

12

Lenkgesténge

Barres d’accouplement

BC1 sen—— BL4 FfEED FT
RFFIVTTIYY *Make 2.
Steering bridge %2 Satz anfertigen.
BA3 axamm ,_.——-—-% Lenkungs-Briicke Y Faire 2 jeux.
/Pnnle't de direction
& l
@ © BV6 3x1
v mm
BQ1 & BC6 5x5m

WL NCBHI=B BB ZERIDET .
Y Cut these portions to clear drive belt.
Y Diese Bereiche fiir sauberen Lauf des Antriebs-

riemens freischneiden.

YCouper ces parties pour libérer le passage a la

courroie.

AL S (R) OFZEBLTROHIFET,

Y Position inside of drive belt (long).
*Innerhalb des (langen) Antriebsriemens anordnen.
*Positionner a I'interieur de la courroie (longue).

RFFIITITAIN—DEHILT
Steering linkage

._'mmm-[.o]-m\mu_
|———29.5mm

!

BL2
ARTFFIVITF—L
Steering am
Schubstange
Commande de
direction

BV2 5x0.5m

BL7 /

SmmtE 0 —R—JL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

B RAMR—=IL
Suspension ball
Aufhangungs-Kugel
Rotule de suspension

3X10mmRkO—EX
Screw
Schraube
Vis

mmﬂ]:m 3X10my —2 Ny oY+ 7k
Tum-buckle shaft
Spann-Achse
BE3 x2 Biellette & pas inversés

BD2 x2

3Ix46mmz v 7 ~
Shaft
Achse
Axe

BS1x2

(=
QI o
Ol
Ol
Ol

SmmP 47 A5 —
Adjuster
Einstellstlck
Chape a rotule

477 ¥ v A5 —
Adjuster
Einstellstiick
Chape arotule

Entretoise

IX1mMMAR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BV6

X2

3X0.5mmRAR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

Bv7

X2

=)
2Oy TV IHITTY A 1A |
Front bridge suspension mount 1A %\h =
Vordere Befestigungsbnicke 1A %
Support de pont avant 1A
———=BA3 3x8m
—
@ 7Oy R FP—LAOEMIIT =
Front arms
Vordere Lenker D1 % O % T 2 @ ) i
Triangles avant =
AIMDNEREAETHBIFET . * 1.5mm
JWiden hole with 3mm drill as shown. N
ADEDET, Do not drill through other side. *BD2 3X10mmkA—ER) #EOBEHT
Cut off ° YLoch mit einem 3mm Bohrer wie abgebil- R®IRAATINTLIIZEE L,
GBT“ Smm» +* Abschr:beld = det aufbohren. Nicht ganz durchbohren. YrScrew in as shown (BD2).

P9

<

(€

BT1 smm

H*2EEDET,
72 Satz anfertigen.

JrMake 2.
* *Faire 2 jeux.

BE3 3x10m

% Couper.

=z BV7 3x0.5m
o

*LLURDET,
FrTwist a little,

% Etwas verdrehen.
“ Tordre légérement.

JElargir le trou avec un foret de 3mm
uniquement sur sa motilé supérieure.

BC3 @/@
m

% Wie abgebildet zusammenschrauben (BD2).
*Visser comme montré (BD2).

(L)

BS1 ax46m

@
&l
BV3 3xam

&
&

* U R%EERS>TBC3 (HAR—IL) BEELBWELSICHAMIITET .

Y Apply grease to BC3 and make sure not to lose them during assembly.

YrAus BC3 Fett auftragen und darauf achten, dass beim Zusammenbau nichts herunterfallt.
YAppliquer de la graisse sur BC3. Attention a ne pas les égarer durant I'assemblage.
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3 X BmmyNAME 2
Screw

Schraube
BA3 x6 o

BLS Hw=zwur k1B

X1 Suspension mount 1B
Aufhingungs-Befestigung 1B
Support de suspension 1B

BN1 oy rmiboAvk

X2 Front bulkhead
Vorderer Lagerschild
Cloison avant

2.6 X 5mm3t, R
Screw
BA4 x3 Schraube

Vis
5x8mmt2 O —R—JL
Ball connector

Kugelkopf
BCS x2 Connecteur 4 rotule

BG6 x2

151057 U 2 L4 —
Bearing holder
Lager-Halter
Support de roule-
maent a billes

BH1 x2

15107 U 2
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BF11 zavrovozanoovy

X1 Front one-way housing
Gehéause des vorderen Freilaufs
Logement de roue unidirectionnel

@)
00

[o 1[G

BN2 ZayhZwvi—nrio~yRR

x1 Front upper bulkhead (right)
Oberer Quertrager vome (rechts)
Cellule supérieure avant (droite)

O]
OO0

o) [Td[[l © ]

BN3 7Oy hk7wit—0ILoAw KL

X1 Front upper bulkhead (left)
Oberer Quertrager vorne (links)
Cellule supérieure avant (gauche)

3X3mmANR—H—
@ BvV3 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

70y hFP—LOBD fFHF
Attaching front afms

Anbringung der vorderen Lenker

7ovr7—L4{R)
Front arm

Vorderer Lenker
Triangle avant

savrr—on{L)
Front arm

Vorderer Lenker
Triangle avant

ZOAY b7 A DEMHILT
Front one-way differential

Vorderes Einweg-Differential
Différentiel unidirectionnel avant

BF9

Ay erovoxzA7—)—
Front one-way pulley

Vordere Freilauf-Riemenscheibe
Poulie a sens unique avant

BH1 1510

@BGG 1510

BH1 1510

BA4 2.6 x5m

10
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BB1 x4

BF10 x

BU

X2

m
—=oBY
) o

X2

O

X B EmRLE R
Screw
Schraube
Vis

1‘5‘ »oxAdafvk
One-way joint

Frellaufgelenk

2 Joint a sens unigue

1 3X2.5mm-r ERY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

P 2X9.8mm v 7
Shaft
Achse
Axe

3 TARARIAY —
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé

[_ofmmmm

TAMIYA

AV bERFTT7F—OBRDFIF
Attaching front stiffener

Vordere Aussteifung-Einbau
Fixation du raidisseur avant

BB1 3x8m

ZAY EFvI—=NRILI ANy KR

Front upper buikhead (right)
Oberer Quertrager vorne (rechts)
Cellule supérieure avant (droite)

70O k7 yIR—=R)Lo~w KL
Front upper bulkhead (left)
Oberer Quertrager vorne (links)
Cellule supérieure avant (gauche)

BF10

Oy kovoxAa

Front ane-way differential
Vorderes Einweg-Differential
Différentiel unidirectionnel avant
KRR EBOAHIFET,
% Drive belt (long)

% Antriebsriemen (lang)

* Courroie {longue)

ZAY,AZNX=YILD v T NOBMHIIT
Front universal shafts
Vordere Gelenkwellen

Cardans articulés avant

J2fEIED ET

NEEL > F (1.5mm) —
Hex wrench {1.5mm}

-~ Imbusschliissel (1,5mm)
FMake 2. BU2 2x9.8mn Clé Allen (1,5mm
BU4 MA—LT TR % 2 Satz anfertigen. . )
X2 \FI!V:de?CI\ ;ﬂee *Faire 2 jeux.
Axe de roue

== /
BUG A T¥7¥+Zhk(R) BU4 BU3 @
) Swing shaft (black)

=
18

O

BC4 x2

Crfm

Kugelkopf
BC6 x2 Connecteur a rotule
4.6X4.7MM7 S VAT
BC7 Flanged tube
x2 Kragenrohr

X2

Querwelle (schwarz)
Axe (noir)

3X10mm7<AME X
Screw
Schraube
Vis

EOo—m—ibFr Iy
Ball-head king pin

Kugelkopf-Drehzapfen
Rotule déportée

5x5mmtZO—R—JL
Ball connector

Tube & flasque

950~ TF

BH2 Ball bearing
x4 Kugellager
Roulement a biltes
5X0.1mm3 Ly
BR1 Shim
X2 Scheibe
Cale
5X1.9MmAN—H—
BV1 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

1

BW1 x2

—> BW3
X2

BxXammF v TR a1—
Cap screw
Zylinderkopfschraube
Vis a téte cylindrique

2X10mm v 7 ~
Shaft
Achse
Axe

RA—ILINT
E¥V4 Wheel hub

Radnabe
Moyeu de roue

ZArY,7P O RIDHEHAIT (L), (R) WRICERODMIFET,

8

Front axles TJAYRIZN—=HIILT T R YAttach to both {L) and (R} .
Vorderachsen Front universal shaft *Sowohl {L) als auch {R) anbringen.
Essieux avant Vordere Gelenkwelle *Fixer & gauche et a droite.

Cardan articulé avant

Gy
BC6 5x5m

7. A
ﬁ’ BR1 5x0.1m

f BW1 '1.6x4m BW3 2x10m
BR1 5x0.1mm BH2 950 @

= NAELYF (1.5m)
rlel)a(uvzgiﬁi?sgéls{?rg%m)
BC6 5x5m _ Clé Allon (1.5mm)”
BH2 g50 f
w : ;
BH2 950 BV1 5x1.9mm BC4

=)

-

KEEHTEFRWRICLET . —

/‘:g?crr\? ;anz aingl:ﬁuben. CL ‘ A
“Ne pas sermer trop. .
P léj >
0 Q
|

BC7 4.6x4.7m —@ F4-2(4L)
BB2 3 10m C%

@—BGT 4.6X 4.7mm
| *ZL— W< ECHDTZICERUET .

7Ok ZNR—BILIv T~ BC4
Front universal shaft
Vordere Gelenkwelle

Cardan articulé avant

“Pour un fonctionnement souple, ne pas serrer trop fort.

d_ﬂ_,f—--"'" *To ensure smooth movement, do not overtighten.
BB2 3x10mm —— s Zur Sicherung der Beweglichkeit nicht zu fest anziehen.
1 1 49419 RCC TRF415MSXX Chassis Kit (1054458)




