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TAM/YA A’A(lﬂﬂi’ﬂ(faﬂi’ =L
I BEY I ANY IGT-I /0K /ESC (FETF > 7) fiE

HMHITTARRICAET S Tamiya EXPEC GT-I 2-channel R/C system

ITEMS REQUIRED " Tamiya EXPEC GT-1 2-Kanal R/C System

ERFORDERLICHES ZUBEHOR Ensemble R/C Tamiya EXPEC GT-I 2 voies

OUTILLAGE NECESSAIRE (KESCRTLZbAZy Y RE—F I +O0—5—DRETY, )

(YA ba—IvABd

TDORCH—ICIE. ESC (FET7 ) {dE2F v 27Ot
v b (NRRIER. IBESC FET7 > Y) | E#RY— Rt
v MBS EIHTT, ) ETEALIEETL

KA/ DOWTIE, ZhEThOBIEARET R FZE L
(EFRE—X— =3 4v)

*FYMIUIE—F—, EZFA U FVIEISTRATOE A,
0R—TIEBEICRBLEF VY HEDOENZE—S— K24
FYEBIRLTIEEY, GERE—2— Z—/I\—RIvT
TZRZ E—42—)

GEfTRIRY FTY—-FERE)

CTOFy MItENL— b2 Ty TYU—EBTT. SAFTRE

BELblicTRELRETWY, Ho BRI ZDESC, REWESEIHLET,

e ESC (FET7 ) & 2F v 270K Y Small size ESC and receiver are recommended.
RADIO CONTROL UNIT 2-channel R/G unit with electronic speed controller %Fahrregler und Empfanger kleiner GrdBe
Standard 2 channel R/C unit plus electronic speed | 2-Kanal RC-Einheit mit elektranischem Fahrregler wardenempiohien,

controller is suggested for this model (combination of
small size receiver, electronic speed controller and
standard size servo is recommended).

“ Read and follow instructions supplied with R/C unit.
MOTOR AND PINION GEAR

* This kit does not include motor and pinion gear. Choose
separately available electric motor and pinion gear
referring to page 20 of this manual. Super Stock Motor TZ
and RZ are recommended.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a separate type battery. Charge
battery according to manual.

Ensemble R/C 2 voies avec variateur &lectronique *Récepteur et variateur électronique de petite
== taille recommandés.

FERNSTEUER-EINHEIT

Far dieses Modell wird eine Gbliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahrregler vorgeschlagen (eine Kombina-
tion eines kleinen Empfingers mit elektronischem
Fahrregler und Servo in NormalgréBe wird empfohlen).
*Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende | (EERATEZY—RDAEE)

Anleitung. Suitable servo size Fo—FRE—%—
MOTOR UND MOTORRITZEL Grosse der Servos On-road motor

#Dieser Bausatz enthalt keinen Motor und kein Ritzel, | Dimensions max des servos o 1] R

Wahlen Sie einen getrennt erhiltlichen Elektromotor und S NEIH A D — 12~16mm

ein Ritzel gemaB Seite 20 dieses Handbuchs. Es werden | |di#fisestth,. = Y ﬂ
die Super Stock Motoren TZ und RZ empfohlen. *Small size servo l
STOMQUELLE cannot be installed.

Dieser Bausatz ist fiir die Verwendung einer Batterie aus ;‘aﬂ“ imlftim? 5;;“’
Einzelzellen ausgelegt. Entsprechend Anleitung laden. Jioht-eingetacl

werden. L

%*Un mini-serve ne —7{— TZ,RZ: o
ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE peut &tre installé, ;1 er St;L II(‘IIat ‘FZ -ERZ o

- : - 48mm p ock Motor

Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d'employer )
un ensemble de radiocommande 2 voies standard avec =
variateur de vitesse électronique (récepteur et variateurde | &/\b—FEA T/ wFU— (7.2V) _ W
taille mini et servo de taille standard recommandés). gzﬁiﬁ’;‘:mpé::g:;ﬂm (ETARTD i1
%Lire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble | pac 4 glaments séparés ;égzig?b:m*"" N=vy FERIICHHEN
MOTEUR ET PIGNON MOTEUR BODY SHELL :
“*Moteur et pignon moteur ne sont pas inclus dans ce kit. Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
Se procurer séparément un moteur et un pignon en polycarbonate bady parts set.
suivant les conseils donnés page 20 de ce manuel. Les KAROSSERIE
moteurs Super Stock TZ ou RZ sont recommandés. Tanliya_! Lexan Karosserieset MaBstab 1/10 separat
ALIMENTATION 7.2V mFREE erhaltlich.

Ce kit est congu pour un pack a éléments séparés. Le
charger en suivant les instructions spécifiques.

Compatible charger CARROSSERIE
Geeignetes Ladegerat  Se procurer séparément une carrosserie polycar-
Chargeur compatible bonate érhelle 1:10 TAMIYA.

(HEIHITE)
TOOLS RECOMMENDED =wii— ey
BENOTIGTE WERKZEUGE Seoims ;_' Tueezers
OUTILLAGE Pinces coupantes Précelles
7‘;& L>F (1 .5]I'll|,2||'l|'l) Ly U
Hex wrench (1.5mm, 2mm) ST F File
Imbusschlidssel (1,5mm, 2mm) Long nose pliers Felle
Clé Allen (1,5mm, 2mm) - Flachzange Lime

= Pinces & becs longs

’ BEnRA A

+RS175— (k) \nstant cament
+ Screwdriver {large, small T
+ Schraubenzi(ehegr (groB, k)lein) Colle rapide

Toumevis + {grand, petit)

*IDMIT, TSRF—TEE 1A ADFIUNBETT.

&1 S
FRdige S, REOIA, B> Tty A— 185 & BHTT.
@ @ Modellbat KAssembly of this kit will also requires glass tape and a
Couteau de modéliste pin vise. A soft cloth and E-ring tool will also assist in
—KSqr5— construction.
¥ %Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordert
— Screwdriver itxa auBerdem ein Glasfaser-Klebeband und einen Schraub-
Schraubenzisher T Scissors stock. Auch ein weiches Tuch und ein E-Ring-Abzieher
jleumericis ' Schere sind beim Zusammenbau hilfreich.
Ciseaux “*Lassemblage de ce kit requiert également du ruban

adhésif renforcé et un outil 2 percer. Un chiffon et un outil
a circlip seront également utiles.
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/\ CAUTION

@®Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths, or pull vinyl
bag over their heads.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieBlich Messer verwendet. Zur Vermeidung von
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@®Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Verhiiten Sie, daB
Kinder irgendwelche Bauteile in den Mund nehmen oder
Plastiktiiten dber den Kopf ziehen.

/N PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer I'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s’effectuer sous la surveillance d’un adulte.
@L'assemblage de ce kit requiert de I'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

@Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(RZY - TO ARy YGT-170R /ESC (FET7 > ) 14E)
TAMIYA EXPEC GT-I 2-CHANNEL R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)

LED/SwFU—
A Ig—a—

/
EEWATF
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7.2VviI\y F)—RBAaAXT 2—

E—2—RaAR7E—

4 Z2FFYTH—R RIEWR AV T

4.ZFT I TH—R

ZEEWAYF

QFrvRIVTOFEDEF)

1.@XEEHW=0" 00— IRy IR EBBEDT ATTY
Y. 20 MIVDBRMEEBIBESICEATRELEY.
@RFT 7 VI RA—Ib, AOY MV EUH—=XFT 7>
TRA—IVTART T 0B —R% A0y MVEIH—T
ESC (FET7> ) ZO>bO—ILLEXE T,

2. @2 EW=KERLSOBHERIT. TNEESC (FET7
> 7)) ®H—RicDeZ% T,

3. @ESC (FET7 > 7) =REBRPRIFERESEERH
RESICEZ HEORE—FAO>¥ FO—ILLET,

4. @ATT NI —R=RERDZ T -BHESERHE
B EEICEZ. I\ FIVEYIVET,

COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@®Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2, @Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model’s servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4. @Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1. @Sender: Dient als Steuergerat. Lenkrad/-kniippel- und
Gaszuggriff/- knippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und dber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfianger: Der Empfianger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale vom
Empfénger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4, @Lenkservo: Wandelt die vom Empfanger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D'UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

1. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions surle
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de I'antenne.

@Volant/Gachette: permettent de contréler respective-
ment la direction et le régime moteur du modéle.

2, @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contréle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: recoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4. @Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

3
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EBmlchiEST
BEERLTEEL,
Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

*EBROTEEEEETDHTHY
F7, LTIV R, FUILE
TOMINBESREHBYET,
*As this kit is for experienced
users, design tolerances of parts
are very tight. Files and drills will be
used for fine adjustment.

*Dies ist ein Bausatz fir Fortge-
schrittene, daher sind die Tole-
ranzen bei der Auslegung der Teile
sehr eng. Zur Anpassung sind ggf.
Feilen und Bohrer erforderlich.
*Ce kit étant destiné a des utilisa-
teurs expérimentés, les tolérances
de conception des piéces sont mini-
mes. Limes et forets seront utilisés
pour les réglages fins.

K H—RIN—Y DR ICBERREER
B EFLTHNILESZELTIREE

LY, #EPIRICEHBYVE T,
*To prevent carbon parts from
damage, apply instant cement

(available separately) to the edge. It also
works as insulation.

% Zur Erhdhung der Karbonteilefestig-
keit Sekundenkleber (separat erhéltlich)
auftragen. Wirkt auch als Isolation.

Y Pour renforcer la chéssis carbone,
appliquer de la colle rapide (disponible
séparément). Sert également d’isolant.

0
Ol &

BL1
x1

5X0.5mm AR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

2X22m7 7A P2~
Diff. screw
Differentialschraube
Vis de diff

3mRAF—IbR—IL
Ball
Kugel
Bille

BL2

X12

F7F vk
BL3 Diff. nut
x1 Differentialmutter
Ecrou de diff
620RSANT YT
Ball thrust bearing
Druckkugellager
Butée a billes

BL4
x

FIRTVT
Diff spring
Differentialfeder
Ressort de diff

O
N8

X1

BL10 x2
F77L—t

Diff plate
Differentialplatte
Plaguette de diff

BQ1 x2

151057 25
Ball bearing
Kugellager
Roulement & billes

B50T YT

) BQ3  Ballbearing
) %2 Kugellager
4 Roulement & billes

K BEVROBOIE, EBEHITORMICIBTRAEESREL D
CEEL, F—FARBA. FARBREESHYELIBEITE. &
BULRSORFEEICTHHEIEEL,

FPEBER, Fv FELRB L M OBREELEHVET.
HELKRTHO>KYRBRICHATIEET L, EEEBBRIEDLE
BICASTLET, PRELTESTIELY,

TDR— VT VREZBEHIITHERLE L. &9
TIRT T LT BHTATLEEL,

* Study the instructions thoroughly before assembly.
*There are many small screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To
prevent trouble and finish the model with good performance,
itis necessary to assemble each step exactly as shown.
Apply grease to the places shown by this mark.
Apply grease first, then assemble.

*Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.
*Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bester Leistung.

&59) Stellen mit diesem Zeichen erst fetten, dann zusam-
menbauen.

YrAssimilez les instructions parfaitement avant 'assemblage.
1y a beaucoup de petites vis, d'écrous et de piéces similaires.
Les assembler soigneusement en se référant aux dessins. Pour
éviter les erreurs suivre les stades du montage dans I'ordre indiqué.
@ Graisser les endroits indiqués par ce symbole.
k=~ Graisser d’abord, assembler ensuite.

a7 7y F0OiINT
Lower deck
Chassisboden
Chassis inférieur

O77y#
Lower deck
Chassisboden
Chassis inférieur

KENL— 2TV T —EERTIHIIN
vT)—OHERERETSEHICEABRYELTHIS
BEREENERVEY,

s When using separate type batteries, smooth-out
the edges of openings with file and coat them with
instant cement to protect battery cell cover.
%Falls separate Batterien verwendet werden
sollen, sind die Offnungen mit einer Feile auszurun-
den und mit Sekundenkleber zu beschichten, um
die Deckschicht der Batterie-Zellen zu schitzen.
YLorsqu'on utilise un pack a éléments séparés,
poncer les c6tés des ouvertures avec une lime et
leur appliquer une couche de colle rapide pour pro-
téger le couvercle des éléments.

C=liat 23]
Instant cement
Sekundenkleber
e CoIIe rapide

* /Ny FY—BEADITSAF—
THPhELESicT—7 %87
FNEEMYIIELTLIEE L.
YIn order to stop glass tape used
to secure battery from tearing, file
edges of openings.

*Um zu verhinden, dass das
Glasfaser-Klebeband zum Si-
chern der Batterien reiBt, sind die
Kanten der Offnung abzurunden.
JPour éviter de déchirer le ruban
adhésif renforcé qui maintient les
accus, limer les bords des ouver-
tures.

A=V T T DEIHILT
Ball differential
Kugeldifferential
Différentiel a billes

2/

BL6-
F79a14 kL)
Diff joint (long)
Differential-Gelenk
(lang)
Accouplement de
différentiel (long}

d—ERHTHSMNET,
*Compress once, then
attach.

und dann anbringen.
Y Comprimer une fois, puis
fixer.

37TR—IVF 7 T—1)—
37T Ball differential pulley
37Z Kugeldifferential-Ant-
riebsrad

Poulie de diff. & billes 37

BH2 5x0.5m | dis
BQ3 50— P

BL10 |

BL7— oYy
FI7TIa14 k06 |
Diff joint (short)
Differential-Gelenk
(kurz)
Accouplement de
différentiel {court)

Y Einmal zusammendricken

K R—IV T IOBEBIATIUIR—IV T 7TV REFERALE S,
YApply Ball Diff Grease to the differential during assembly.

Y Differentialgetriebe wahrend des Zusammenbaus mit Fett fir
Kugeldifferential einschmieren.

YeAppliquer de la Graisse pour différentiel & billes sur le
differentiel, avant assemblage.

K1

BQ1 1510- (
BL1 2x22mn

v

*F7VaA MR BEEELT ﬁ—lb??j—'}—b"{
RS EHETBLIQX22mT 7 X5 1) 1—) 5 FELELS
ATVRBET, FTRHTERET IOV ELELLEBOTE
‘LT fEEw,

Y*Hold diff joint (long, short) and tighten BL1 to prevent
differential from coming loose. Be careful not to overtighten
BL1 due to the movement of differential.

*Das Differentialgelenk (lang, kurz) festhalten und BL1
festschrauben des Differentials gegen Lockerwerden. FOr
Leichtgéngigkeit des Differentials BL1 nicht zu fest anziehen.

“Maintenir en place les noix de cardans droite et gauche et
serrer BL1 afin d'éviter le desserrage du différentiel. Ne pas
trop serrer pour éviter de bloquer le différentiel.

K1-
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(3]

Ixammz<AME L
Screw
BA3 x2 Schraube
Vis
BN5
UA71 Lo~y K (R)

Rear bulkhead (right)
Hinterer Lagerschild {right)
Cloison arriere (droite)

BF8 1xs —

3X10mm7SABME R
Screw
Schraube
Vis

3X6mn7AME R
Screw
Schraube

is

TAMIYA

BF8 #z<w>h1xB

X1 Suspension mount 1XB
Aufhingungs-Befestigung 1XB
Support de suspension 1XB

a2 —RA+
Center post
Mittelpfosten
Entretoise centrale

(ﬁ\

BM1 x1

3X8mASEIER
Screw
Schraube
Vis

e

o]
us]
et 4
X
N

sxsmmzsEEA—FR—ib
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

i

s}

C5 x

N

3X0.5mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

©

H BH6

X2

|
o
l
|

=1 l |

BN1 7wiX—=rbony K@)
X1 Upper bulkhead A
Oberer Quertrager A

Cloison supérieure A

BN2

X1

FwIN—=INb I~ F(B)
Upper bulkhead B
Oberer Quertrager B
Cloison supérieure B

Db o~y FOERY(}F
Attaching rear bulkheads

Einbau der hinteren Lagerschilde
Fixation des cloisons arriére

3/

BAS 3x8mn

BB3 3x6m

BM3

R’ S AV 222e04 o
Center bulkhead
Zentraler Quertrager
Cellule centrale

BN6 Y Beim hinteren Lagerschild auf links und rechts achten,
UL oAy B (L) *Noter I'orientation droite/gauche de la cloison arrigre.
Rear bulkhead (left)

Hinterer Lagerschild {links)
Cloison arriere (gauche)

(%/ _BB3 3x6m

I UYL TNy FIRL, RIGEBELTEUMAITFTLIEE WD
“Note left and right of rear bulkhead.

S

BB2 3x10mn
e

BM2
E—-F—sULIAYEF
Motor mount bulkhead
Motor—Lagerschlld

/ ~Cloison de support moteur

(=)

::“‘,_“.\_

BB3 3x6m

R—IbT 7 DEIAHF
Attaching ball differential
Einbau des Kugeldifferentials
Fixation du différentiel a billes

@

*KWJVEIM\'FI(D{E
Yt T EE

YAttach K1 as shown noting position of
triangular mark.

K1 wie abgebildet anbringen und dabei
auf Lage der dreieckigen Markierung
achten.

*Fixer KI comme montré en notant la
position de la marque triangulaire.

ClxB & DICH

K1
F—=b77

Ball differential
Kugeldifferential

K1

Différentiel & billes

~BC5 sx5m ——

ca@®

—BH6 3x0.5m —{
0 [

—BN2 ()

Ca——
OU

0

%,

~Jb b ()

Drive belt (short)
Antriebsriemen (kurz)
Courroie (courte)
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3x6mm7SAMER
Screw
Schraube
Vis

SmmE') 47
E-Ring
Circlip

3mmE!) 2T
E-Ring
Circlip

LI 2—T v T+
Direct center shaft
Durchgehende Zentralwelle
Moyeu central

BG2 x1

F—) =R sH—
Pulley holder
Riemenscheiben-Hal-
terung

Support de renvoi de
poulie

T=U—Fvrv
BG3 Pulley cap
X1 Riemenscheiben-
Deckel
Carter de poulie

BG4 x2

18T7—U—
Pulley
Rolle
Poulie

84075 INRTFUYT
Flanged ball bearing
Flansch-Kugellager
Roulement a flasque;

5/

BQ4 s40

RIN—F VO T
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau
Fixation du pignon intermédiaire

BR2 4x0.2m

BG3

KNI E)ERYVFIITETD,
*Attach drive belt (short).
*Einbau Antriebsriemen
{kurz).

Y Fixer la courroie (courte).

BG5

B
‘Eﬂ’&‘- L

7

105TA ) S—H+

Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

~NIbk (&)

Drive belt {long)
Antriebsriemen (lang)
Courroie (longue})

BR2 4%0.2m3 L KJ
Shim
© %2 Scheibe T
Cale Q‘
O O -
P p \ w R DXEi5s
% FuIN—TL AR 0¥ ML Iy FDOEL I s s
BK1 x1 Upper brace Attaching front bulkheads BN4 E;—E'Czrtgdl\'aﬂj Fisl, RIcERL TR
Sﬁr‘i':s'f,'éé‘?i"e’ﬁr'e Einbau der vorderer Lagerschilde Jav rNLIAY ER) “*Note left and right of front bulkhead.
Fixation des cloisons avant Front bulkhead (right) “Beim vorderen Lagerschild auf links und

3IX8mFSAIL LR
Screw
BA3 x2 Schraube
Vis
3X10mn7SAME R
Screw
BB2 x2 Schraube
Vis
m 3xemmyAME R
Screw
BB3 x4 Schraube
BF5 ##z<vuvhi1A
X1 Suspension mount 1A

Aufhéangungs-Befestigung 1A
Support de suspension 1A

3X3mAN—H—
BH3 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise
| RF TV TRZ
Steering post

Lagerzapfen der L.enkung
Colonnettes de direction

BP1 x2

BN3
Zar v oAy FL)
Front bulkhead (left)
Vorderer Lagerschild (links)
Cloison avant (gauche)

BH3 3x3m ———

BB3 3x6m

Vorderer Lagerschild (right)
Cloison avant (droite)

BAS 3x8m
BB2 3x10m

rechts achten.
*Noter l'orientation droite/gauche de la
cellule avant.

BF5 1a
KNV (R)OMEBELTRY T ET.
“Position inside of drive belt (long).
Ylnnerhalb des (langen) Antriebsriemens
anordnen. .
YPositionner a I'interieur de la courroie
(longue).
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3X8mFRAME R

Screw

BB1 x4 Schraube
Vis

5X8mnNAEO—R—)b
Ball connector
Kugelkopf
BC4 x2 Connecteur a rotule
2.6X5mmRLE R
Screw
Schraube

BD2 xs oo

©
©l 2+

T

3X3mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BH3

X2

3X2mn RR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

JvUIATaAvk
One-way joint
Freilaufgelenk

Joint a sens unique

BQ1 x2

15107 Uy
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BL9 x2

3mOU Y (8)
O-ring (black)
O-Ring (schwarz)
Joint torique (noir)

BT6

X2

(8 )

3X8mn7SAME X
Screw
BAS3 x2 Schraube
Vis

5x8mmsAra—FR—)b
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

BC4 x3

Steering arm
Schubstange

Commande de direction

——0
BF2 x1 N/ RFFYL T Ty
Steering bridge

Lenkungs-Briicke
Pontet de direction

3X3mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

©
Ol

@ Cale
T T T

BS4 3xazmz—nvoinveTh
X2 Turn-buckle shaft
Spann-Achse

Biellette a pas inversés

BH3
X3

3XTmmAN—H—
BH5 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise
3X0.1mm L
BR3 Shim

X4

3X23mR— 1y I v T b
Turn-buckle shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

BS6
X1

BT3 %6

ST e A A —
Adjuster
Einstellstiick
Chape 4 rotule

TAMIYA

=02 ek (0): DI 7 *2BIEVET

Attaching front one-way diff unit JMake 2.

Befestigung der vorderen Freilauf-Einheit # 2 Satz anfertigen.

Fixation de la roue libre avant *Faire 2 jeux. K1

@ BL9
BC4 5X 8mm B N 2 /
Ty IS—INIV I Ay E(B) BT6 3m
Upper bulkhead B
@.——-—'—ﬁ— BH4 3>am ﬂ-lJ Oberer Quertrager B

Cloison supérieure B

BQ1 1510

BL8
TOTAINTIVY
One-way housing
Freilaufgehause
Carter de roue libre

BN1

T YIN=INIb Iy K (A)
Upper bulkhead A
Oberer Quertrager A
Cloison supérieure A

BL12
37T oA S—)—

37T One-way pulley
Riemenscheibe des Freilaufs
Poulie 37 dts de roue libre

K1

BB1 3x

3 Bmm‘,\_‘___._._—‘-——‘q_
ANV MR EDRIIHTET,
YcAttach drive belt {long).
Y Einbau Antriebsriemen
(lang).
% Fi%er la courroie (longue).

AFT I T TAIN—DEHILT
Steering linkage
Lenkgestiange

Barres d'accouplement
Ay Euumiﬂmum-.
e

11 mm

BS6 3x23m .

BA3 3x8m
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3X8mFSAME R
Screw
BA3 x2 Schraube
Vis

5X1.5mmANR—H—

BH1 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

BP3 RF7uvseri—<ovh

X1 Steering center mount
Zentrale Lenkungsbefestigung
Support central de direction

5X0.1mm=/Ls
BR1 Shim
X2 Scheibe
Cale

IXemFSAALE R
Screw
Schraube
Vis

3x6mn7SAME X
Screw
Schraube
Vis

3X12mn7RBHRE R
Screw
BD1 x1 Schraube
Vis

3mmey oy k()

RFT VG ITAIN— D) 33

Attaching steering linkage

Einbau des Lenkgestanges
Fixation des biellettes de direction

BH1 5x1.5m

BAS 3x8m

BR1 5x0.1mn

AT TV I TAL1—

Steering linkage

Lenkgestange

Barres d'accouplement

KNIV (R OMEEL T (HIET,
YPosition inside of drive belt (long).
*Innerhalb des (langen) Antriebsrie-
mens anordnen.

YPositionner a I'interieur de la courroie
(longue).

BD3 Lock nut (thin)
®1 Sicherungsmutter (dinn)
Ecrou de blocage (fin}

NIV hREE=T DB
Belt stabilizer mount
Halterung des

] Riemen-Stabilisators
BP2 xi1 Suport de stabilisateur
de courroie
7T FRAM
Antenna post
Antennenstange
BP5 %1 pied d'antenne
630TF YT
BQ5 Ball bearing
w9 Kugellager
Roulement a billes
3X0.1mm3/4s
BR3 Shim
K2 Scheibe
Cale
CFEZATNIVEY
Drive belt
Antriebsriemen
Courroie

KA UERIF Y, Ulao e LELWTK Y
W T — FAIVEDIFEWNTLIEEL,
% Do not crimp or twist. Do not apply any
thinner or oil.

JeNicht knicken oder verdrehen. Nicht mit
Verdiinner oder Ol in Beriihrung bringen.
*Ne pas plier ou vriller. Ne pas appliquer
de diluant ou lubrifiant.

AN DR T ERS /NS TTL
RWNCHIVESTLEEL, £, Il TY
o). DUTLEfeo FiLbpess
BMLTIEE LN,

*If drive belt becomes frayed, cut off
excess fiber with scissors. When worn out
or overstretched, replace drive belt.
*Falls der Antriebsriemen ausfranst,
Uberstand mit der Schere abschneiden.
Den Antriebsriemen ersetzen, wenn er
verschlissen oder Oberdehnt ist.

Si la courroie s'effiloche, découper les
fibres avec des ciseaux. Si elle est usée

ou détendue, la remplacer.

TyIN—Fy FORY AT
Attaching upper deck

Einbau des oberen Decks
Installation de la platine supérieure

. BQ5 s30
BD1 3x12m @

BR3 3x0.1m

FANYV FORICERI T E T,

“*Position inside of drive belt.
Y Innerhalb des Antriebsriemens anordnen.
YePositionner a I'intérieur de la courroie

BK5
TYyIN—=FvF
Upper deck
Oberes Deck
Chassis supérieur

BA2 3x6mn

&BB3 3x6mm
BA2 3x6m

KTV IN—Fy F M BEICE— R —/ b oAy FIRANTHEET
JrAttach to motor bulkhead before attaching upper deck. =
Y*Vor dem Anbringen des oberen Decks am Motorquertréger'b_efestlgen-
JInstaller 4 la cloison du moteur avant de fixer la platine supérieure.

m— .
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e A B 0 A 7 — L DERY i+
T Attaching rear arms 4| —_———
IXBIAAIE R Einbau der hinteren Lenker D2- (' O i » ( O i+ ——
Fixation des triangles arriére

Screw
BA3 x2 Schraube AIMmDIVER T ETHIFET, } 1.5mm
Vis *Widen hole with 3mm drill as shown. .
Do not drill through other side. WBB5 3X10mnRO—ER) ERONIE

3X10mmAE—E X %Loch mit einem 3mm Bohrer wie ETRIRAATHENTLEEL,

abgebildet aufbohren. Nicht ganz % Screw in as shown (BB5).
LT BB5 gzﬁ:ube durchbohren. % Wie abgebildet zusammenschrauben
X2 Via *Elargir le trou avec un foret de 3mm (BB5).
a — uniquement sur sa motilé supérieure. *Visser comme montré (BB5).
SN 2 BH5 3x1m
%w smmbEA—=R—Ib
Ball co 1
Ball sonneotor & BB5 3x10m__ [ BC1 s
BC1 x4 Connecteur a rotule L= =
. BS1 3x46m = =
HAR—1L
BC3 Suspension ball L
%4 Aufhingungs-Kugel L \ D2
Rotule de suspension
BC1 s5m BB5 3x10m

BF7 gzvvﬁj/h 1D 1D Q)
X1 uspension moun
Aufhangungs-Befestigung 1D BH3 3x3m 4@\ BC1
Support de suspension 1D @ Smm
-
3X3mMmAN—H— BHG6 3xo0.50m
@ BH3 Spacer @/
Distanzring —
x2 Entretoise \ @/ BC3
-
W (i)
BHs M- —‘
acer . . ~
@ [I X2 D?stanzring * T REBEO>TBCINELHVKIITHEHIITET,
Entretoise *Apply grease to BC3 and make sure not to lose

them during assembly.

A Aus BC3 Fett auftragen und darauf achten, dass
beim Zusammenbau nichts herunterfallt.
YeAppliquer de la graisse sur BC3. Attention & ne
pas les égarer durant 'assemblage.

3X0.5mANR——

BH6 Spacer
X2 Distanzring

Entretoise

BS1 x2  3xa6mi vt
Shaft
Achse
Axe

a1 i L
5X5m7AEO—R—l
Ball connector
BC5 x» Kugelkopf

Connecteur a rotule
5X1.5mmZAN—+—
BH1 Spacer
X2 Distanzring
Entretoise

3X0.5mmAN—H—

BH6 Spacer
X2 Distanzring

Entretoise
10507 U5
@ BQ2 Ball bearing
X4 Kugellager
Roulement a billes - ———————BA3 3x8m
5X0. 1ML =
BR1 Shim
X2 Scheibe
Cale
3%2.5m1 EXY URFORIVDFEFHILT
Em] BU1 Grub screw Rear axles 2BV T, AL F (1.5mm) —{
X2 Madenschraube Hinterachsen :g’lgkf 2. ferti Hex wrench (1.5mm) | BU1
Vis pointeau : s >alz antertigen. Y Imbusschlissel (1,5mm) 3%2.5mn
Essieux amiére * Faire 2 jeux. 1 Clé Allen (1.5mm)
2X9.8mm</ v 7 I+ =
BU2 Shaft
: X2 Achse BU2 2X%9.8mm —-——BU5
Axe | = A4mm
BU3 JORRIAH—~ N EN
Cross joint ;
@ X2 Kreuzzapfen - ——BCb5 5x5m
Joint croisé BU3 \\

=) 15— BHB 3x0.5m
O = @ BU4 BU1 axz.sum/@ il

A4mRA T v T (E)

BUS5 x2 Swing shaft (blue) FA—ILTERIV 5
Querwelle (blau) ;J::i ;:::; =
Axe (bl -
xe (blev) Axe de roue =

1.6 5 ya—
(o xamE TR s (ifle lljo
BW1 x2 Zylinderkopfschraube fb
Vis a téte cylindrique
2X10mm/+ 7 b
——— BW3 Shaft
X2

s BR1 5x0.1m BW1 1.6x4m
KFDHTEFLGLRICLET, FAtEL>F (1.5mm)
RA—)VINT BQ2 1050 % Do not overtighten. Hex wrench (1.5mm)
BW4 wheel hub % Nicht ganz einschrauben. Imbusschliissel (1,5mm)
X2 Radnabe % Ne pas serrer trop. Clé Allen (1,5mm)

Moyeui de roue
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i BAS5

X2

Ol %*

3X3mmf EXY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

3X0.5mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

C— 117 ]

BS2 x2

2.6X25mns/ v 7 b
Shaft
Achse
Axe

BS5 3x3zmiz—iu\w o w Tk
X2

BT3 x4

CE1)
*2.5mm FUILEBELET,
“*Make 2.5mm hole

as shown.
Y2,5mm Loch wie
abgebildet bohren.
*Percerun
trou de 2,5mm \
comme indiqué.

Turn-buckie shaft
Spann-Achse
Biellette & pas inversés

smm7 v AR —
Adjuster
Einstellstiick
Chape arotule

NEELYF (1.5mm)
Hex wrench (1.5mm)
Imbusschllssel (1,5mm)
Clé Allen {1,5mm)

e 5?5

Cifm

BC1 x2

BC3
%4

3XBmMFSAME R
Screw
Bchraube
Vis

3x10mmAkA—ER
Screw
Schraube
Vis

SmntO—R—JL
Ball connector
Kugelkopf
Connecteur a rotule

BRAR—=IV
Suspension ball
Aufhdngungs-Kugel
Rotule de suspension

mmﬂ]]mmn 3x10mmAa— /v 2w T+
Turn-buckle shaft

BE4 x2
ik
Ol #°

Spann-Achse
Bielletie a pas inversés

3X2mmANR—~H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

3%0.5mmANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

VY7o R IVOB T
Attaching rear axles

Hinterachsen-Einbau

Fixation des essieux arriére

VY7o XIv
Rear axle
Hinterachse
Essieu arriére

Je2AfENET.

* Make 2.

*2 Satz anfertigen,
*Faire 2 jeux.

BT3 sm

BS5 3x32m

@—- BT3 s

Uk g e § [
Rear axle
Hinterachse
Essiou arriére

H
3%0.5m

BS2 2.6x25m

17mm

._mmll{.ﬂlmﬂ!-

70> MNP —LOEY 3
Attaching front arms
Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

{BT3»
AtV ET,
Y Cut off.
*Abschneiden.

d/ * Couper.

% 2 Satz anfertigan.
+ Faire 2 jeux.

BT4 4m

* BE4 3x10m
%*ZM%')&?}
% *Make 2.
@

I

BS1 x2

BT3 x2

C=

BT4 x2

3x46mm> v 7 b
Shaft
Achse
Axe

5m7 Vv AR —
Adjuster
Einstellstiick
Chape a rotule

a7 v X2 —
Adjuster
Einstellstlick
Chape a rotule

<R»

* B LURYET,
* JTwist a little.
*Etwas verdrehen.
*Tordre légérement.

BC3—

BH6 3%0.5m S

&

& _— BH4 3x2m

&

BA3 3x8m

BS1 3x46mn

= (O : ;
_F‘I.Smm

KD LURYET,
QL» * Twist alittle.
@ * Etwas verdrehen.
..‘) Y Tordre légérement.
BB5 3x10m

6
BYA<X T 1B
Suspension mount 1B

Aufhéngungs-Befestigung 1B B
¢ Support de suspension 1B O
O — A

10

R
42106 RCC TRF416 Chassis Kit (11 054497)



